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最初のお願い
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VRChat 自律機械知能プロジェクトとは
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昨年の原始自律機械知能 P- AMI<Q> 実装

ÅPrimitive Autonomous Machine Intelligence on Q(Cu) riosity .
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PAMI<Q> 好奇心ベースの強化学習（予測誤差ベース）
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Forward Dynamics  Ὢ
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システム図
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システム図
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システム図
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P- AMI<Q> の基本構造

Åѯ ᶣַא ᶋѰ•
Ὓ ϹὌᶣַא

ÅѐּזEncoder ὶ
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I - JEPA とSioConv の学習と検証実験

ÅPAMI - <Q> ỡ⁬ ◗ I - JEPA SioConv
ϹὌ ∆ ṥ ᴩῥ

ÅϹὌ ἽὝ

ÅJapan Street 6
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I - JEPA とSioConv の学習と検証実験
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I - JEPA とSioConv の学習方法

ÅPAMI - <Q> ѻ Ủכ ϹὌ

Å ˋ

ÅJapan Street Ὕ
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I - JEPA の検証方法

Å Ϊת ᴽ
Ỹא ᴽΪת ểϯ

2024年VRChat自律機械知能プロジェクト 実験報告

I - JEPA

入力画像

デコーダー◑◄

復元画像PAMI-<Q>が
使う特徴量



21

I - JEPA 検証 生成画像と実観測のデータ
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SioConv の検証方法

1. SioConv ϹὌ; ϯ

2. ϹὌṈ I - JEPA ỖϹὌ

3. Ϊת Ỗש Ϊת
Ạ ϹὌ ϹὌ
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各フェーズでのSioConv の検証

ÅϹὌṈ I - JEPA
ỖϹὌỖ ϹὌ

ÅSioConv −→ תΪזּ ѐּזΪת ể ϴ

ÅϹὌ Ựתּ ᴁּז
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SioConv 検証 予測した生成画像と実観測のデータ

Å
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SioConv 検証 予測した生成画像と実観測のデータ
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SioConv 検証 予測した生成画像と実観測のデータ
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SioConv 検証 予測した生成画像と実観測のデータ
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SioConv の損失

Å
Ựתּ ᾶ

Å ỖϹὌ
ϹὌ

Å ϹὌ
ὶ

2024年VRChat自律機械知能プロジェクト 実験報告



30

SioConv の損失
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Policy(PAMI - <Q>) の検証

Åṩ Ạ
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PAMI - <Q> 検証 各損失グラフ

2024年VRChat自律機械知能プロジェクト 実験報告
※ラージモデルで 5 回，スモールモデルで 10 回試行した結果

の平均値を指数移動平均(平滑化係数:0.2)
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PAMI - <Q> 検証 スモールモデルでの動き
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PAMI - <Q> 検証 ラージモデルでの動き
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PAMI - <Q> の動き
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Policy （PAMI - <Q> ）検証まとめ

Å פֿ Ὓ ˏ
Ὓ + ᶆד
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Policy （PAMI - <Q> ）検証まとめ
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